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8.3 Instrucciones para el terminal y los botones
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1y 2. Lampara: se utiliza para conectar con luz intermitente, voltaje de salida es CA 110V/220V. 3,4y 5.
Motor: se utiliza para conectar con el cable del motor de la puerta corrediza.

6y 7. Alimentacidn: se utiliza para conectar a la alimentacion de CA de 110 V/220 V.

8.Vcc: Salida de 12 V CC utilizada para conectar con dispositivos externos, maximo 200 mA.
9.Com: se utiliza para conectarse con el terminal COM o GND.

10.Ph: se utiliza para conectar con el sensor de la fotocélula.
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11. Inicio: Es un interruptor de modo de control de un solo botén para controlar la puerta mediante la funcidn "abrir".
- detener-cerrar - detener-abrir...” ciclicamente.

12. Abierto: se utiliza para conectar con cualquier dispositivo externo que funcione para abrir la puerta.
13.Com: se utiliza para conectarse con el terminal COM o GND.

14.Cerrar: se utiliza para conectar con cualquier dispositivo externo que opere para cerrar la puerta.

15. Tarjeta: se utiliza para conectarse con cualquier dispositivo externo que funcione para abrir la puerta.
16.Ped: Puerto de entrada de sefial de modo peatonal (sefial de puerta abierta).

17.Com: se utiliza para conectarse con el terminal COM o GND.

18.ANT: conexidn de antena.

19. Pantalla digital: Sirve para mostrarle los datos de configuracion.

20.DEC/SMART: se utiliza para calcular la disminucidn de la configuracidn de los datos o el funcionamiento del mddulo inteligente.
21. Botdn FUN: Se utiliza para acceder a la configuracion del menu y confirmar los datos.

22.INC/START: se utiliza para calcular el incremento de los datos de configuracion o para operar el modo de control de un solo botén.

23. Boton APRENDER: Sirve para programar/borrar el control remoto.

8.4 Diagrama de cableado de la placa de control
@ Instale el motor en el lado derecho de la puerta.
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Terminal®), @determina la direccidn de avance y retroceso del motor

Terminal®es para conectarse con Com(GND)
Nota: De fabrica, el motor viene instalado en el lado derecho de la puerta. Si desea instalarlo
en el lado izquierdo, acceda al mend de la pantalla digital y configure el valor del parametro J2

deOal.

@ Conectar con la lampara de flash
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Terminal(y@Es para conectar con la lampara de flash.
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@ Conectar con haz de seguridad
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Conecte el terminalBdon el “COM” de la fotocélula RX.
Conecte el terminal@ con la “SALIDA” de la fotocélula RX.
Conecte el terminal® conel “+” de lafotocélula RXy TX.
Conecte el terminal.® conel “” de lafotocélula RXy TX.

@ Conéctese con el terminal de inicio
El terminal de arranque se utiliza para la conexién con algunos dispositivos externos, como pulsadores, teclados con cable, receptores, etc.

La puerta de control se controla mediante el modo "abrir-parar-cerrar-parar...".

® @nein (2183415 61718
EEEEEn

O
_I}@
O

| | 3 | |

VOIWYOH

oMa1qy

Botdn pulsador \
4

Terminalqly13sép para conectar con el botén pulsador.
Nota: Si conecta la tarjeta magnética o el teclado con cable, etc., conéctelos también con®Vcc y

(®Com para obtener la fuente de alimentacion.
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@ Conéctese con tarjeta de acceso
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Deslizar la tarjeta

"

Terminal15E9 solo para abrir la puerta, para dispositivos externos como tarjetas magnéticas, teclados con cable, etc.
Terminall@Son @a conectar con la tarjeta magnética. Terminal®y(®@Son para suministrar energia a la tarjeta

magnética.

@ Conectar con detector de bucle
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@ Informacion del cable del detector de bucle:

Definicion del cable de 5 conductores:

ROJO — Voltaje de entrada (+)

VERDE —Tierra/Comun (-)

NEGRO —Comun del relé

AZUL — Relé normalmente abierto

AMARILLO —Potencidmetro de ajuste de rango (POT)

Cable rojo: conectar con el terminal®.

Cable verde: conectar con el terminal®y placa de ajuste de rango.
Cable negro: conectar con el terminél17Cable azul: conectar con el
terminali2. O

Cable amarillo: conectar con el potenciometro de ajuste de rango.
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9. Control remoto

Cada control remoto tiene 4 botones, que se pueden configurar con diferentes modos de funcionamiento de forma

independiente a través del mend de la pantalla digital L1, L2, L3y L4.

0: Sin funcion.
1: Abrir-Parar-Cerrar...
2: Modo peatonal.

3: Abierto Ginicamente.

4: Solo cerrar.
5: Solo parada.

6: Desactive el apagado automatico mediante el control remoto.

10. Como programar o borrar el control remoto

@ Programacion del control remoto: Mantenga presionado el bot6n de aprendizaje durante al menos 1 segundo y luego
suéltelo; el indicador LED se encendera. Ahora, el usuario debe presionar el botén del control remoto; el zumbador emitira un

pitido corto, lo que indica que la programacién se realizd correctamente. El LED digital mostrara la cantidad de controles
remotos que se han programado.

Después de que el usuario presione el botdn de aprendizaje, si en un plazo de 8 segundos el controlador no recibe la sefial del
control remoto, el indicador LED del controlador se apagara y saldra del estado de aprendizaje del cdigo.

Nota: Debido a que la pantalla digital solo puede mostrar dos digitos, si el controlador ha memorizado mas de 99 controles

remotos, a partir del control remoto nimero 100, la pantalla digital mostrara la letra A en lugar de las decenas y las centenas.

Por ejemplo, el control remoto nimero 100 mostrara A0 y el control remoto nimero 101 mostrara Al. Si el controlador ha

memorizado mas de 109 controles remotos, a partir del control remoto nimero 110, la pantalla digital mostrara la letra B en

lugar de las decenas y las centenas. Por ejemplo, el control remoto nimero 110 mostrara B0 y el control remoto nimero 120

mostrara CO.

”»

Capacidad maxima: 128 mandos a distancia. Si el LED digital muestra “--” yelzumbador emite un pitido corto 5

veces, significa que no se pueden programar mas mandos a distancia.

@ Borrar el control remoto: Mantenga presionado el botéon de aprendizaje durante 6 segundos, hasta que suene un pitido largo.
Suelte el botén y la pantalla digital mostrara “00” . Ahora ningun control remoto podra controlar la puerta.

11. Descripcion de la funcion de la placa de control

Articulo

Descripcion

Encendido

Una vez encendida la placa de control, sonara el zumbador, la pantalla digital mostrara el
numero de modelo y la version, y se iluminara el LED indicador de estado.

Abrir/cerrar puerta
LED indicador

Mientras el abrepuertas funcione normalmente, al abrir la puerta se encendera la luz azul y al

cerrarla la luz se encenderd la luz roja.

Aprendizaje de viajes en automévil

El motor recién instalado necesita realizar el aprendizaje automatico de recorrido una vez antes de que se

puedan asignar las velocidades alta y baja. Una vez completado el aprendizaje automatico de recorrido, el

motor de la puerta asignara automaticamente la velocidad alta y baja. Las velocidades alta y baja para

abriry cerrar se pueden configurar a través del menu de la pantalla digital.

1. Antes de comenzar el aprendizaje de conduccidn automatica, la puerta debe estar completamente cerrada.

2. Acceda al mend, seleccione Pr, ajuste 5y confirme para iniciar el aprendizaje de viaje automatico.

3. La puerta se abrird y cerrara automaticamente para recordar el tiempo de viaje.

4. Ajuste el tiempo de funcionamiento a baja velocidad del motor para la apertura y el cierre por separado a través del menu.
Cuanto mayor sea el valor, mayor sera el tiempo de funcionamiento a baja velocidad.

Durante el proceso de aprendizaje de desplazamiento automatico, si se activa algin control, como

el control por radiofrecuencia, la activacion del terminal peatonal o la activacion del haz de

seguridad, el aprendizaje se interrumpira y debera reiniciarse. Si el aprendizaje falla a mitad de

camino, sonara la alarma dos veces; si se completa con éxito, el proceso se prolongara una vez.

Ajuste de velocidad lenta

tiempo de ejecucién

Una vez completado el aprendizaje del recorrido automatico, el abridor de la puerta ajustarad automaticamente el tiempo de
funcionamiento a baja velocidad para abriry cerrar la puerta, con una seleccién de 0 a 5 niveles. Cuanto mayor sea el valor, mayor
serd el tiempo de funcionamiento a baja velocidad.

0 significa Sin tiempo de funcionamiento a velocidad lenta.
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Sobrecorriente

La funcion de proteccidn contra sobrecorriente permite que el vehiculo sea a prueba

de golpes. Al abrirse la puerta, detecta la sobrecorriente y se detiene.

Si la compuerta se esta cerrando y detecta una sobrecorriente, el usuario puede configurar diferentes modos de
respuesta a través del mend de la pantalla digital.

0: Volver a la posicion abierta. 1: Invertir para

abrir la puerta durante 1 segundo. 2: Invertir

para abrir la puerta durante 3 segundos. 3:

Detener.

Ajuste de la sobrecorriente para la apertura y el cierre de la puerta a través del men( de la pantalla digital.

Modo de interruptor de limite

1. Cuando la puerta se abre/cierra completamente y se activa el interruptor de limite, el motor se detendra

automaticamente.

2. Para evitar el sobregiro causado por la inercia del motor de la puerta después de alcanzar la posicion abierta o
cerrada, la fabrica configurd el menu J1 para ajustar la distancia de reaccion de parada después de que el motor
esté en el limite de apertura y cierre.

3. La placa de control admite el funcionamiento con interruptores de limite NO y NC, y puede

configurar el modo de interruptor de limite NO y NC a través del mend de la pantalla digital.

4. La placa de control permite cambiar la direccion del limite mediante el menu de la pantalla digital. Si la

pantalla digital muestra "Lr", significa que el interruptor de limite ha detectado un fallo (error de limite).

Compruebe si el limitador esta dafiado o tiene mal contacto, o si el modo normalmente abierto y

normalmente cerrado (menu F0) configurado por el sistema no coincide con el tipo de interruptor de limite

real.

Modo de haz de seguridad

El modo de haz de seguridad se puede seleccionar mediante el menu; el modo predeterminado es 1, que corresponde al

modo de apertura normal. 1. Mientras la puerta se esta cerrando, si se activa el terminal Ph, la puerta volver4 a abrirse.

2. Si se configura el temporizador de cierre automético después de la apertura total, una vez que desaparezca la sefial del haz de seguridad, la puerta se
cerrard automaticamente.

3. Si existe la sefial del haz de seguridad, la accion de cierre de la puerta no se ejecutard y el temporizador de cierre automatico
después de la apertura total siempre se reiniciara.

Temporizador de cierre automatico

para apertura completa

1. La funcidn de cierre automatico solo se activa después de que la puerta esté completamente abierta.

2. El temporizador de cierre automatico para la apertura total se puede configurar a través del mend de la pantalla digital.

3. Cuando el temporizador de cierre automatico comience la cuenta regresiva, el LED de ESTADO parpadeara una vez por segundo.

4. Cuando la puerta esté completamente abierta y en la cuenta regresiva para el cierre, si hay un botdon en el control remoto que se utiliza

para cancelar el comando de cierre automatico, el usuario puede operarlo para cancelar el temporizador de cierre automatico.

Nota: La cancelacidn solo anula esta vez, y la puerta puede cerrarse automaticamente la préxima vez que se abra por

completo.

Modo de luz intermitente

El mend de la pantalla digital permite configurar el modo de funcionamiento de la ldmpara.

Modo 0: La luz intermitente y el motor se encenderdn y apagaran simultaneamente. Modo 1:

La luz intermitente se apagara 30 segundos después de que el motor se detenga.

NOTA: Independientemente de si elige el modo 0 0 el modo 1, cuando la puerta esté en la posicién del temporizador de

cierre automatico, la ldmpara también se encendera.

Motor maximo
tiempo de trabajo

proteccion

Si el motor funciona a alta velocidad durante mas de 90 segundos o a baja velocidad durante mas de 30
segundos, se detendra por motivos de proteccion.

Configuracién de inicio

Terminal

El terminal de arranque se puede configurar con diferentes funciones a través del menu de la pantalla digital.

0: Abrir-Parar-Cerrar......(predeterminado de
fabrica) 1: Abrir-Parar-Cerrar para peatones.3: Solo cerrar.

2: Abierto Gnicamente. 4: Detenerse (nicamente
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Configuracién de apertura

Terminal

El terminal abierto se puede configurar con diferentes funciones a través del ment de la pantalla digital. 0:
Abrir-Parar-Cerrar...
1: Peat6n Abrir-Parar-Cerrar... 2: Solo abrir 3:Solo cerrar.

(configuracién predeterminada de fabrica) 4: Solo parada.

Configuracidn de cierre

Terminal

Elterminal de cierre se puede configurar con diferentes funciones a través del menu de la pantalla digital.
0: Abrir-Parar-Cerrar...

1: Peaton Abrir-Parar-Cerrar.... 2:  3:solo cerrar (configuracién predeterminada de

Solo abierto. fabrica) 4: Solo detener

Configuracién de la tarjeta

Terminal

El terminal de tarjetas magnéticas se puede configurar con diferentes funciones a través del

men( de la pantalla digital.

0: Abrir-Parar-Cerrar...... 2: Solo abrir (configuracidn predeterminada

1: Peatén Abrir-Parar-Cerrar... de fabrica). 3: Solo cerrar. 4: Solo detener.

Una vez que el usuario activa el modo 2 para abrir completamente la puerta, se activara el temporizador de cierre automatico

para el lector de tarjetas. El temporizador de cierre automatico se puede configurar a través del men( de la pantalla digital.

Modo peatonal

El bot6n del control remoto y el terminal para peatones pueden activar el modo peatonal. La puerta se abrira parcialmente y
luego se detendr3, sin llegar a abrirse por completo. Este modo es conveniente para los usuarios que entran y salen caminando.
El modo peatonal funciona con el ciclo “abrir-detener-cerrar-detener...” .

Eltemporizador del modo peatonal y el temporizador de cierre automatico posterior al modo peatonal se pueden configurar a través del

men de la pantalla digital.

Control de actualizacién
sistema de tablero por

Dispositivo USB

1. Antes de actualizar el sistema, compruebe si el disco U tiene formato FAT32. Sino lo
tiene, formatee el disco U como FAT32.

2. Copie el archivo de actualizacion en el directorio raiz de la unidad USB y némbrelo EGB-18.bin.

3. Inserte la unidad U en el mdédulo de actualizacidn y, a continuacién, conecte el médulo de actualizacion
al puerto USB.

4. Acceda al mend, seleccione Pry configure 5, y confirme. En ese momento, el sistema se

reiniciara, la pantalla digital mostrard UP y comenzara la actualizacién. Una vez finalizada la

actualizacidn, se reiniciard automaticamente.

Médulo inteligente

(opcional)

Se le puede afiadir el médulo inteligente XH-SGC-WIFIBLE para controlar y ajustar la puerta,

entre otras funciones. Cuenta con conectividad Wi-Fi, Bluetooth y control por 2.4G.

1. Mantenga pulsado el botén Dec/Smart durante unos 5 segundos; el zumbador emitira dos

pitidos. A continuacidn, suelte el botdn y acceda a la programacién del modo Bluetooth.

2. Mantenga pulsado el botdn Dec/Smart durante unos 10 segundos; el zumbador emitird un pitido

largo. Suelte el botén y acceda al modo de programacidn AP para el control por Wi-Fi. 3. Pulse el

botdn Dec/Smart una vez; el zumbador emitird un pitido. Suelte el botdn y acceda al modo de
programacion 2.4G para las tarjetas USB.

@ Si la programacion se realiza correctamente, el LED indicador inteligente parpadeara 3 veces. De lo
contrario, después de 8 segundos, saldra automaticamente del modo de programacién.

@ Si desea eliminar las tarjetas USB de 2,4 GHz, mantenga pulsado el botdn Aprender durante unos 6
segundos, hasta que suene un pitido largo, y luego suéltelo. Ahora se han eliminado todos los mandos a

distanciay las tarjetas USB.

@ Cuando la tarjeta USB de 2,4 G se enciende y entra en el rango de funcionamiento del mddulo inteligente,

activara la apertura de la puerta una vez.

4. La funcion Wi-Fi y Bluetooth permite controlar el abrepuertas mediante una aplicaciéon mévil.
También permite afiadir y gestionar mandos a distancia, configurar y ajustar funciones, etc. Para mas
detalles, consulte las instrucciones de la aplicacion.
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12. Configuracion del menu de la pantalla digital
@ Mantenga pulsado el boton [FUN] durante 3 segundos y la pantalla digital indicard “A0” . A continuacion, suelte
el botén y ahora podra configurar el ment en [INC+] y [DEC-] para aumentar y disminuir nimeros o valores.

@ Después de ajustar el valor, presione el botén [FUN] para guardar los datos y el zumbador emitird un pitido para indicar que el

guardado se realizé correctamente.

@ Una vez finalizada la configuracion del mend, pulse el botén [APRENDER] para salir de la configuracién del menu y apagar la

pantalla.
’ . . o &
Articulo Descripcion de la funcion Va lO r Configuracién predeterminada de|fabrica EXpllcaCIon
AO | Apertura de sobrecorriente 0-20 10 Ajuste de sobrecorriente en alta velocidad: cuanto mayor
ajuste a alta velocidad nivel sea el valor, mas dificil sera detener el motor. Valor de
ajuste de 0 a 20.
Al | Cierre de sobrecorriente 0-20 10 Ajuste de sobrecorriente de cierre a alta velocidad: cuanto mayor
ajuste a alta velocidad nivel sea el valor, mas dificil sera detener el motor. Valor de ajuste de 0 a
20.
A8 | sensibilidad a sobrecorriente 0-3 0 Cuanto mayor sea el valor, mayor sera el tiempo de deteccién de
nivel sobrecorriente. El valor se puede ajustarde 0 a 3.

A9 reaccion de sobrecorriente 0-3 0 Configuracién de la reaccién de sobrecorriente de la

compuerta: 0: Invertir hasta el final.
1: Retrocede 1 segundo y detente. 2:
Retrocede 3 segundos y detente. 3:
Detente.
BO Ajuste de velocidad lenta 0-5 2 Se utiliza para configurar el tiempo de funcionamiento a baja velocidad de la
tiempo de ejecucién para la apertura nivel apertura de la puerta. La puerta funcionaré a baja velocidad dentro de este rango
y luego cambiara a alta velocidad al detenerse. El rango de configuracién es de 0 a
5segundos.
Bl Establecer un tiempo de funcionamiento a 0-5 2 Se utiliza para configurar el tiempo de funcionamiento a baja velocidad del cierre
velocidad lenta para el cierre. nivel de la puerta. La puerta funcionara a baja velocidad dentro de este rango y luego
cambiard a alta velocidad al finalizar su recorrido. El rango de configuracién es de
0a5segundos.

CO Temporizador de cierre automético para 0'99 0 Configuracién de 0 a 99 segundos, 0 significa que no hay cierre automético para la

apertura completa articulos de segurjda clase apertura completa.

C l Temporizador de cierre automéatico 0‘99 0 Configuracién de 0 a 99 segundos, 0 significa que no hay cierre automético para la activacion

para tarjeta de deslizamiento articulos de segunida clase del terminal de tarjeta de banda magnética.

EO Modo peatonal 0-15 0 significa Modo peatonal desactivado.

articulos de segunjda clase 6

El Temporizador de cierre automético 0-99 0 0 significa que no hay cierre automatico para el modo peatonal.

para el modo peatonal articulos de segunjda clase

FO Modo de interruptor de limite O'l l 0: Modo NC.1: SIN modo.

F1 | cambiarladireccién del limite 0-1 0 0: Direccién predeterminada. 1: Cambiar direccién.

F2 | Modo de haz de seguridad 0-1 1 0: Modo NC.1: SIN modo.

F3 Modo de luz intermitente 0-1 0 0: La luz intermitente y el motor se encenderan y apagaran
simultdneamente. 1: La luz intermitente se apagara 30 segundos después
de que el motor se detenga.

GO Configuracién del terminal de inicio 0'4 0 0: Abrir-Parar-Cerrar...

1: Modo peatonal abrir-parar-cerrar... 2: Solo
abrir. 3: Solo cerrar. 4: Solo parar.
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Articulo Descripcién dela funcién Va lOI’ Configuracién predeterminada de|fabrica EXplicaCién
Gl Configuracién del terminal de tarjeta 0-4 2 0: Abrir-Parar-Cerrar...
1: Modo peatonal abrir-parar-cerrar... 2: Solo
abrir. 3: Solo cerrar. 4: Solo parar.
G2 Configuracidn de terminal abierta 0-4 2 0: Abrir-Parar-Cerrar...
1: Modo peatonal abrir-parar-cerrar... 2: Solo
abrir. 3: Solo cerrar. 4: Solo parar.
G5 Configuracién del terminal de cierre 0-4 3 0: Abrir-Parar-Cerrar...
1: Modo peatonal abrir-parar-cerrar... 2: Solo
abrir. 3: Solo cerrar. 4: Solo parar.
J1 | pistancia de reaccion de frenado 0-5 0 AJ ustedeOas.
- . Cuanto mayor sea el valor, mas bruscamente se detendra la
en limites abiertos o cerrados
puerta.
J2 Enciende el motor 0-1 0 0: Direccién predeterminada.
direccién de operacidn 1: Cambiar de direccién
L1 | Funcién del botén A 0-6 1 0: Sin funcion. 1: Abrir-Parar-Cerrar...
(Mando a distancia) 2: Modo peatonal. 3: Solo abrir. 4: Solo cerrar. 5: Solo detener. 6:
Desactivar el cierre automatico mediante el control remoto.
L2 | Funcién del botén B 0-6 0 0: Sin funciodn. 1: Abrir-Parar-Cerrar...
(Mando a distancia) 2: Modo peatonal. 3: Solo abrir. 4: Solo cerrar. 5: Solo detener. 6:
Desactivar el cierre automatico mediante el control remoto.
L3 | Funcién del botén C 0-6 0 0: Sin funciodn. 1: Abrir-Parar-Cerrar.
(Mando a distancia) 2: Modo peatonal. 3: Solo abrir. 4: Solo cerrar. 5: Solo detener. 6:
Desactivar el cierre automatico mediante el control remoto.
L4 | Funcién del botén D 0-6 0 0: Sin funcioén. 1: Abrir-Parar-Cerrar.
(Mando a distancia) 2: Modo peatonal. 3: Solo abrir. 4: Solo cerrar. 5: Solo detener. 6:
Desactivar el cierre automatico mediante el control remoto.
Pr Activar el aprendizaje automatico 0-10 0 Ajuste de 0 a 10. El ajuste 5 activara el aprendizaje automatico
de viajes de viaje. 0 significa que no hay aprendizaje automatico de viaje.
PU | Actualizar el sistema 0-10 0 Configuracién de 0 a 10. La configuracién 5 activara la actualizacién
mediante dispositivo USB del sistema. 0 significa que no se actualizara el sistema.
Correos | Restablecimiento de fbrica 0-10 0 Ajuste de 0 a 10. El ajuste 5 activara la operacién de reinicio. 0 significa

que no hay reinicio.

Pantalla digital del panel de control

1. Cuando la puerta comience a abrirse, la pantalla digital mostrara “OP” .
2. Cuando la puerta comience a cerrarse, la pantalla digital mostrara “CL” .

3. Unavez que la puerta deje de moverse, la pantalla digital mostrara

«

”

4. Cuando la puerta se mueva hasta su limite de apertura total, la pantalla digital mostrard “LO” .

5. Cuando la puerta se mueva hasta el limite de cierre total, la pantalla digital mostrara “LC” .
6. Cuando se activa el modo PED, la pantalla digital mostrara “PD” .

7. Después de que el motor active la proteccidn contra sobrecarga, la pantalla digital mostrard “OH” .
8. Una vez activada la fotocélula, la pantalla digital mostrara “PH” .

9. Una vez activado el bucle, la pantalla digital mostrara “LP” .

10. Cuando el interruptor de limite esté roto o tenga un fallo, la pantalla digital mostrara

«Lr” .

11. Cancele el cierre automatico; la pantalla digital mostrara "CC".
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13. Instrucciones del médulo inteligente

Busca “XHouse IOT” y descargala desde Google Play o App Store.

#  Download on the
[ ¢ App Store
\ CONSIGUELO
p™® Google play

PARA Android e iOS

@ O escanee este codigo QR para descargar la aplicacion “XHouse IOT” e instalarla. Registre su cuenta en
“XHouse IOT” e inicie sesion.

‘Agregar el dispositivo

«

Paso 1. Encienda el dispositivo, abra la aplicacion. Presione el botén @ en la esquina superior derecha para agregar el dispositivo,

A continuacidn, seleccione la opcidn "Puerta corredera”, que tiene un circulo naranja en la esquina superior derecha. (Figuras 1y 2)

Y% Si aparece un circulo gris en la esquina superior derecha, significa que el dispositivo ya esta agregado. El usuario debe
mantener presionado el botdn "Dec/Smart" durante unos 5 segundos en el panel de control y luego repetir el paso 1.

* si aparece el mensaje "Ingrese al modo de red de distribucidn y agregue dispositivos", el usuario debe mantener presionado
el botén "Dec/Smart" durante aproximadamente 5 segundos en el panel de control y luego repetir el paso 1.

Paso 2. Seleccione la red Wi-Fi, haga clicen “Conectar” eingrese la contrasefia (Fig. 3). (Si no hay conexion Wi-Fi
disponible, el usuario también puede seleccionar “Agregar Bluetooth” y usar la funcién Bluetooth para controlar la puerta
de forma remota. Siga el paso 4).

Paso 3. El dispositivo se ha afiadido correctamente. El usuario puede modificar el nombre del dispositivo y el boton desde el icono
situad@b la esquina superior derecha. (Fig. 5)

Paso 4: Agregar Bluetooth: Al usar el control en modo Bluetooth, la aplicacién mévil debe estar cerca del dispositivo dentro
del alcance de Bluetooth para conectarse y controlarlo, y solo se puede conectar un teléfono de usuario a la vez. (Fig. 3y 4).

419 ol T ) 11:49 o F EA 13:57 w1 56 BB

D 4 Add device
. .
e = X-House lot I:]

rln
Ll
N

-~
WLAN -

P
saneanas spaamass % JudiangTEMP-2.4G
T o 5 % J-ZB1-24G
§2000008 RU00000 = Judiangl
T JJ.24G
% CPE-0783
i =  B-LINK123
| Gataway = ChinaNet-qgi2
f e J J & 5 NVRAW1210249
JostelCurtal Gopway Hogt  ONAHOME  4G-LoRa Home

SECURITY - Seely = Chinanet-2.4G-17E0
jautomation

Wil 8r
My
_ -

BLE Device

Scenes

Figural Figura 2 Figura 3
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08:44 TN 200
)
< sliding Gate e e,
WiFi mode:Online ‘=
remind
Using Bluetooth communication
connection, you can only control the
device from a close range phone
and cannot operate remotely!
Cance
N\ 0
y \ { \
S J L)
L \
L S
Open Close
Figura 4
® Eldispositivo admite el funcionamiento de WIFl y bluetooth.
% Cuando el dispositivo esté conectado a la red WiFi, acceda al y configuracién
dispositivo a través de la aplicacion movil.(Figura 5)
% Cuando el dispositivo est4 desconectado o el teléfono mévil estd a 10 dispositivo dentro
metros y se abre la aplicacion, se encendera automaticamente (Fig. 6). el dispositivo.
* El dispositivo establecerd una conexién Bluetooth con el control (solo el Bluetooth
teléfono mévil de un usuario puede establecer una conexién Bluetooth). mi).
08:44 28! 56 €5 09:26 T 228
i o)
< Sliding Gate X | 3 £ Sliding Gate R

—

WiFi mode:Online

(@) (ple)
‘\\_ J \\,,J /

Open Close
P i <
® @
A // \ }
\L — /// \_ - /
Stop Pedestrian

BTM:Connected

/ o y/ //r\ ‘\\
S Jd L)
./ ./
Open Close
/// H\\\ //4 o \\\

Opened
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@Cambiar entre red WiFi y modo Bluetooth

Si el usuario necesita cambiar a una nueva red WiFi o desea cambiar el modo de control del modo Bluetooth al modo WiFi,
siga los pasos que se indican a continuacion.

Paso 1. Seleccione el dispositivo y pulse el boton {@} en la esquina superior derecha. Haga clicen “Configurar/Modificar WiFi” . (Fig.

7) Paso 2. Seleccione la nueva red WiFiy conéctese a ella. Haga clicen “Actualizar” . (Fig. 8)

3:49 6 3:49 il
£ WLAN
4 Device Settings - )
Current WiFi of the device XHOUSE_Test
a nearby WLAN
Device name ?
= XHOUSE Test
Model = JudiangTEMP-2.4G
R = Judiangl D
Setting >
T UJ_24G .
User list S = B-LINKI23
= JJ-4F
Set/Modify WiFi >
*  JJ-3FCHEJIAN
MNetwork Information ?
Sharing device S
Transfer main user >
Figura7 Figura 8
.Compartir el dispositivo
Paso 1. Abre la aplicacion, selecciona el dispositivo. Pulsa @” en la esquina superior derecha, luego seleccione para

“Compartir dispositivo” , se generara un codigo QR. (Fig. 9)
Paso 2. El nuevo usuario descarga la aplicacion y la abre. Pulsa el botdn "Escanear" en la esquina superior derecha para
escanear el cdigo QR. (Fig. 10)

1M1:507¢ ol 7 1413« ul 56
=N
< Sliding Gate ¥ i} 4 Sharing device
WiFimode: Online

Open Close
,—. [I]I "
— L Scanning QR codes with xhouse app to create
device.(valid for 3 minutes)
Stop Pedestrian
Figura9 Figura 10
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.Configuracién del dispositivo

El usuario puede configurar los pardmetros de la placa de control desde la aplicacién.

«

Paso 1. Seleccione el dispositivo y pulse el botdn la esquina superior derecha. Haga clicen “Configuraciéon” . (Fig. 11)

Paso 2. Configure los pardmetros en la aplicacion. (Fig. 12)

Nota: Para configurar los parametros, el dispositivo debe estar conectado a la red Wi-Fi. De lo contrario,
debera usar Bluetooth y acercar la aplicacion del teléfono al dispositivo para configurar los parametros.
Una vez hecho esto, haga clic en el botén "Sincronizar".

08:44 w56 g2 < Setting Remote Assistance

C Over current sensing setting for high speed 103
4 Sliding Gate = o)
Camera
WiFi mode:Online = Setting high speed running time for opening 103
Setting high speed running time for closing 10
Pedestrian mode 6>

Auta closing timer for pedestrian mode 0>
Auto-closing timer for fully opening 03
Auto-closing timer for swipe card terminal triggering 0>
Slow speed setting Open 3
Limit switch mode NO mode >
Safety beam input mode NO mode >
Switch the motor direction Default direction >
Switch the limit direction Default direction >

(@) >l [ e

@A

{Qué? Sol
de soltera lamer
ab mama
About X-House 10T >
Contact person:
Use&Help >
Contact information:
Feedback >
. Work experience:
Apply to be engineer > P
Version update 1.3.18 «> Can you repair motors:
OYes ONo
Service point name:
Sign Out
© T &
XHouse IOT Scenes My Confirm application
Figura 13



@Asistencia remota

Cuando su equipo falla, es necesario reajustar los parametros. En ese caso, puede pulsar directamente el boton de
"Asistencia remota" y compartir el cddigo QR o el codigo de verificacion con su proveedor de servicios de instalacion
para obtener asistencia remota.

10:02 HH ] | 15:42 9 al 7 @
< Device Settings Remote assistance < Authorization code L06

Device serial number: 62003951

Device name Sliding Gate > Control panel model: EGA18
Program version number: 2.0.5
Device identification code
Model EGB18
()
Setting > Verification code | Valid forone day <
(O4

Travel learning

Egm

User list P
Set/Modify WiFi > _ )
Scan authorization assistance
Figura 15 Figura 16
(Qué? ounaUl ver el
"A hazlo, el control
(0] necesito t metro.
10:09 ' 4 11:50 ol T 63
£ Add Card [ Remote Control

4 Device Settings Remote assistance

Sharing device >

Transfer main user >

Add Card / Remote Control
o UsSB RF remote

Operating LOg > dongle control

Gate remains opening alert >

Binding camera >

Card list >

Add USB card/RF remote off N

site

Figura 18
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'Agregar tarjeta USB/control remoto RF en el sitio

Cuando el usuario necesita agregar un control remoto RF o una tarjeta de proximidad USB para abrir la puerta, puede usar
directamente la funcidn "Agregar tarjeta USB/control remoto RF en el sitio", hacer clic en el boton "Aprender" y hacer clic en

“Comienza el aprendizaje” . No es necesario abrir la caja de control; la placa de control entrard en el estado de aprendizaje del
cédigo y, a continuacion, pulsa el botén del mando a distancia o enciende la tarjeta USB para transmitir una sefial.

10:09 [ 24 %4
14 Device Settings Remote assistance
Sharing device >
Transfer main user >
Operating Log >

remind
Please put the Remote close to the
door machine control panel, click

Gate remains opening alert > "Start Learning” and then press

remote button after hearing a beep

Binding camera >
Card list >
Add USB card/RF remote off 5
site
Add USB card/RF remote at -
) Learn
site
Figura 20
‘Gestionar control de notas
La tarjeta y control remoto RF. El usuario puede sincronizar todas las tarjetasy
y remo eliminarlas cuando ya no las necesite o las haya perdido.
MAESE o F 3
{ Card list Select A
card(1/512) +
(remote)0D0AECDE Juge@?wr:

i)

e

Figura 21
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@vinculacién con la cdmara

Paso 1. Abra la aplicacién, seleccione el dispositivo. Presione @” en la esquina superior derecha, luego seleccione para
“Vincular cdmara” .

Paso 2. Seleccione la “camaraIP” ypulse “confirmar” .

15:43 N\ all T

< Device Settings Remote assistance
Sharing device >
Transfer main user >
Operating Log >
Gate remains opening alert >
Binding camera >
Card list >
Add USB card/RF remote off N
site

10:14 :
4 Binding camera

Please select the camera to be bound

L~
WMSE

Confirm

IP Camera
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