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PRINCIPALES CARACTERISTICAS

Alimentacion Full Range (90 — 240);

Sistena de Fin de Carrera Analdgico;

Receptor de radiofrecuencia (RF) incorporado a la placa de
la central;

Memoria EEProm para almacenamiento de los controles
remotos y programacion de la central electronica;
Programacion por pulsadores switch y ocho niveles por
LEDs;

Capacidad para hasta 256 controles remotos;

Ajuste de embrague electrénico (fuerza);

Aprendizaje automatico del recorrido Apertura / Cierre;
Entradas para fotocélula y Pulsador de pared (botonera);
Salidas para receptor, médulos de electrocerradura y luz de
cortesfa;

Ajuste de freno;

Ajuste de rampa de fin de carrera separado (apertura y
cierre);

Tiempo de retardo para apertura con semaforo;
Compatible con PROG;

TABLA DE FUNCIONES DE LEDs

Guia de funciones de los LEDs de la central, cuando no
esta en modo de programacion, con el jumper JPROG

abierto, - T- ! : -
s

3. Apriete y suelte el boton 'RAMPFC FECHA' de la central
(1vez);

4. Apriete y suelte el boton 'RAMPFC FECHA' tantas veces
como sea necesario, hasta que encuentre el ajuste
deseado;

5. Para finalizar, quite el jumper de 'JPROG'.

Sefializaciones de los LEDs:

N1 encendido = Funcion deshabilitada.
N2 encendido = 5% del recorrido.

N3 encendido = 10% del recorrido.
N4 encendido = 15% del recorrido.
NS encendido = 20% del recorrido.
N6 encendido = 25% del recorrido.
N7 encendido = 30% del recorrido.
N8 encendido = 35% del recorrido.

TORQUE (FUERZA) EN LA RAMPA

Este ajuste disminuye la velocidad del portén cuando

el recorrido esté dentro de la region de rampa de
deceleracion, es decir, la “fuerza” del automatizador en la
region de rampa de fin de carrera, cerca de los puntos de
parada del portén. Sila rampa es deshabilitada, el torque
pulsante en la rampa queda inoperante.

Instrucciones:

El port6n debe estar parado;
. Cierre el jumper JPROG";
. Apriete y suelte el boton 'RAMPTORQ TORQUE' de la
central (1 vez);
Apriete y suelte el boton 'RAMPTORQ TORQUE' tantas
veces como sea necesario, hasta que encuentre el ajuste
deseado;
Para finalizar, quite el jumper de 'JPROG'.
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Sefializaciones de los LEDs:
+ N1encendido = Minimo.

+ N8 encendido = Maximo.
FRENO

Es accionado al apagar el motor por comando, o al
alcanzar los sensores analégicos (finales de carrera).

Instrucciones:

El porton debe estar parado;

Cierre el jumper JPROG";

Apriete y suelte el boton 'FREIO" de la central (1 vez);
Apriete y suelte el boton 'FREIO" tantas veces como sea
necesario, hasta que encuentre el ajuste deseado;

Para finalizar, quite el jumper de 'JPROG'.
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Sefalizaciones de los LEDs:
+ Nlencendido = Funcion deshabilitada.
+ N2 encendido = Minimo.

< N8 encendido = Maximo.
TIEMPO DE LUZ DE CORTESIA

Selecciona el tiempo en que la salida "LUZ" queda
accionada tras el cierre del porton.

Durante la apertura o cierre del portén o cuando el porton
esta parado abierto, el médulo de relé queda encendido.
Cuando la central finaliza el cierre, el modulo de relé es
apagado tras el tiempo programado.

Instrucciones:

1. El portdn debe estar parado;

2. Cierre el jumper 'JPROG';

3. Apriete y suelte el boton 'LG GARAGEM' de la central (1
vez);

LED FUNCION

* Encendido: Memoria vacia, sin controles
remotos afadidos.

Parpadeando: Meméria no encontrada o
defectuosa. En tal caso, la central entra
en modo de funcionamiento basico,
desactivando las funciones del PROG
externo, el conjunto de botones de
programacion y los controles remotos.*

MEM (N1)

FOT (N2) | * Encendido: Fotocélula accionada.

« Encendido: Receptor externo o botén

CMD(N3) 'CMD" accionado.

BOT (N4) |+ Encendido: Botonera externa accionada.

* Encendido: Control remoto afadido

TXNS) presente.

» Encendido: Fin de carrera de apertura
FCAING) accionado.

* Encendido: Fin de carrera de cierre
FCFND) accionado.
SNNg) | Parpadeos cada 2 segundos:

Funcionamiento normal.

*MODO DE FUNCIONAMIENTO BASICO

Comando solamente por la botonera externa, boton
'CMD' o receptor RF externo; comando durante apertura
habilitado; embrague en méaximo; modo semiautomatico;
rampas deshabilitadas; comando para cierre durante el
tiempo de pausa; sensores FCC y FCA (Fin de Carrera
Cerrado y Fin de Carrera Abierto) como NA (normalmente
abierto) y fotocélula NA.

TABLA DE COMANDO PARA
CONFIGURACIONES

Guia répida de configuraciones, para entrar en el modo de
programacion de la central electronica, se debe cerrar el
Jumper JPROG de la placa.
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BOTON FUNCION
X Aandir o Borrar Controles Remotos
CMD Comando en la Apertura
FORCA Fuerza (Embrague Electrénico)
PAUSA Tiempo de Cierre Automatico

RAMPAB ABRE | Rampa de Apertura

RAMPFC FECHA | Rampa de Cierre

RAMPTORQ
TORQUE Torque (Fuerza) en la Rampa
FREIO Freno

LG GARAGEM | Tiempo de Luz de Cortesia

BORRAR TODOS LOS CONTROLES
REMOTOS

Borra e inicializa la memoria para afiadir nuevos controles
remotos.

4. Apriete y suelte el boton 'LG GARAGEM' tantas veces
como sea necesario, hasta que encuentre el ajuste
deseado;

5. Para finalizar, quitar el jumper de 'JPROG'.

Sefializaciones de los LEDs:

N1 encendido = 10 segundos.
N2 encendido = 30 segundos.
N3 encendido = 60 segundos.
N4 encendido = 90 segundos.
N5 encendido = 120 segundos.
N6 encendido = 150 segundos.
N7 encendido = 180 segundos.
N8 encendido = 240 segundos.

BORRANDO EL RECORRIDO

Borra el recorrido (trayecto) del automatizador
almacenado por la central.

Instrucciones:

El portén debe estar parado;

Mantenga el jumper 'JPROG' abierto;

Apriete y mantenga apretado el boton “GrRv  de la
central;

Tras 5 segundos, cuando todos los LEDs empiezan a
parpadear, suelte el boton "RV

Ya que el recorrido est4 borrado, la central almacenara
un nuevo recorrido, y finalizara este paso tras alcanzar
los sensores REED de apertura y cierre;
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NOTA: Tras 8 segundos, los LEDs empiezan a parpadear
en un determinado intervalo de tiempo y después se
apagan.

(@ IMPORTANTE
Si el botén es suelto mientras los LEDs estén parpa-
deando, la central realiza la operacion elegida. Pero
si se mantiene el bot6n apretado durante el tiempo

en que los LEDs quedan parpadeando y solamente
sea suelto después que los LEDs apagan, la central
cancela la operacion y sale del modo de programa-
cién automaticamente.

CONFIGURACION PREDETERMINADA
DE FABRICA

Restablece las configuraciones para los valores de fabrica

Instrucciones:
El portén debe estar parado;
Mantenga el jumper 'JPROG' abierto;
Apriete y mantenga apretado el botén

GRV  de la central;
Tras 8 segundos, cuando todos los LEDs empiezan a
parpadear, suelte el boton
Ya con os valores de fabrica cargados en la placa y
con el recorrido borrado, la central almacenara un
nuevo recorrido, y finalizara este paso tras alcanzar los
sensores REED de apertura y cierre;
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OBS: Tras 8 segundos, los LEDs empiezan a parpadear en
un determinado intervalo de tiempo y después se apagan.

(@ IMPORTANTE
Si el botdn es suelto mientras los LEDs estén parpa-
deando, la central realiza la operacién elegida. Pero
si se mantiene el botén apretado durante el tiempo

en que los LEDs quedan parpadeando y solamente
sea suelto después que los LEDs apagan, la central
cancela la operacion y sale del modo de programa-
cién automaticamente.

Instrucciones:

El portdn debe estar parado;

Cierre jumper 'JPROG';

Apriete y suelte el boton-crv'de la central (1vez);

LED 'N5' (TX) debe quedar encendido;

Apriete y mantenga apretado el botonerv'de la central
por 10 segundos;

LED 'N8' debe quedar encendido, indicando que ha
borrado todos los controles remotos;

Para finalizar, quite el jumper de 'JPROG".

ANADIR CONTROLES REMOTOS

Agrega nuevos controles remotos en la central
de comando, para que ellos puedan controlar el
automatizador.
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Instrucciones:

El portdn debe estar parado;

Cierre jumper JPROG';

Apriete y suelte el boton-crv-de la central (1vez);

LED 'N5' (TX) debe quedar encendido;

Apriete y mantenga apretado el botén del control

remoto que desea afiadir;

LED 'N8' debe parpadear;

LED 'N8' parpadea 1 vez (boton del control remoto

anadido), parpadea 2 veces (boton del control remoto

ya afadido y nueva sincronizacion para control cédigo

rodante) o 3 veces (memoria llena);

. Apriete y suelte el boton-erv-de la central para
confirmar la operacion;

. Suelte el boton del control remoto;

. Vuelva al paso 3 para afiadir un nuevo boton del

control remoto;
. Para finalizar, quite el jumper de 'JPROG'.

COMANDO EN LA APERTURA

Permiso de comando para que una botonera o control
remoto funcionen durante una maniobra de apertura del
porton.
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Instrucciones:

El portdn debe estar parado;

Cierre jumper 'JPROG';

Apriete y suelte el botdn 'CMD' de la central (1 vez);
Apriete y suelte el botén 'CMD' tantas veces como sea
necesario, hasta que encuentre el ajuste deseado;
Para finalizar, quite el jumper de 'JPROG".
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Sefializaciones de los LEDs:
+ N1encendido = Funcion habilitada.
N2 encendido = Funcion deshabilitada.

FUERZA (EMBRAGUE ELECTRONICO)

Para la utilizacion de este dispositivo sensor de seguridad
ser eficaz, siga estes pasos:

- Tras la correcta instalacion del automatizador, ajuste el
embrague electrénico de modo que la fuerza utilizada sea
la minima necesaria para mover el portén completamente,
tanto en la apertura como en el cierre.

Instrucciones:

El portdn debe estar parado;

Cierre el jumper 'JPROG';

Apriete y suelte el boton 'FORCA' de la central (1 vez);
Apriete y suelte el botdn 'FORCA' tantas veces como
sea necesario, hasta que encuentre el ajuste deseado;
Para finalizar, quite el jJumper de JPROG.
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JUMPER F/R

Invierte el sentido de rotacion del motor; lo que es
apertura se convierte en cierre y viceversa, y también
invierte la légica de los sensores de fin de carrera, FCA y
FCC.

TABLA DE CONFIGURACIéN POR EL
ACCESORIO DE PROGRAMACION “PROG"”

FUNCION PARAMETROS
Monitoreo de los sensores y de
Iosdnenferlcos de la central (FCA,

PANTALLA Botonera, Fotocélula, Control

PRINCIPAL remoto, Status de la Central y

Temporizadores (Luz de Cortesia,
Pausa y electrocerradura)

Agrega nuevos controles remotos

ANADIR
gg&g?ggs en lacentral

* Semiautomatico
TIEMPO DEPAUSA |, Tiempo para cierre automatico

RAMPA DE CIERRE__| 8 Niveles
ROERTURA 8 Niveles
Et’gg%ﬁéﬁ?’é%ﬁ%“ 8 Niveles
}'cE;hé]TPEOs[EE LUZDE g Niveles

COMANDO EN LA |+ Habilitado
APERTURA + Deshabilitado

TIEMPO DEL FRENO

ELECTRONICO 8 Niveles

Borra todos los controles remotos
almacenados en la central.

BORRAR
CONTROLES
REMOTOS

Sefializaciones de los LEDs:
+ Ntencendido = Minimo.

-’ N8 encendido = Méximo.

SEMI!\UTOMI:\TICO / MODO
AUTOMATICO (TIEMPO DE PAUSA)

Ajuste de tiempo para cierre automatico cuando el portén
alcanza el sensor fin de carrera de apertura FCA o el tope
de apertura, indicando el fin de la apertura.

Instrucciones:

El portén debe estar parado;

Cierre el jumper JPROG";

Apriete y suelte el boton 'PAUSA' de la central (1 vez);
Apriete y suelte el boton 'PAUSA' tantas veces como
sea necesario, hasta que encuentre el ajuste deseado;
Para finalizar, quite el jumper de 'JPROG".
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Sefializaciones de los LEDs:
N1 encendido = Semiautomatico.

N7 encendido = 180 segundos.
N8 encendido = 240 segundos.

RAMPA DE APERTURA

Es la distancia entre el tope mecénico de apertura y el
punto del recorrido de donde la central entra en modo
de torque pulsante para reducir la velocidad del porton y
apagar en el recorrido almacenado, es decir, la distancia
en que el automatizador empieza a desacelerar en la
apertura del porton.

Instrucciones:

El portén debe estar parado;

. Cierre el jumper JPROG';

Apriete y suelte el boton 'RAMPAB ABRE' de la central
(1vez);

Apriete y suelte el boton 'RAMPAB ABRE' tantas veces
como sea necesario, hasta que encuentre el ajuste
deseado;

Para finalizar, quite el jumper de 'JPROG".
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Sefalizaciones de los LEDs:
N1 encendido = Funcion deshabilitada.
N2 encendido = 5% del recorrido.

N8 encendido = 35% del recorrido.

RAMPA DE CIERRE

Es la distancia entre el tope mecanico de cierre y el punto
del recorrido de donde la central entra en modo de
torque pulsante para reducir la velocidad del portén y
apagar en el recorrido almacenado, es decir, la distancia
en que el automatizador empieza a desacelerar en el
cierre del portén.

Instrucciones:

1. El portdn debe estar parado;
2. Cierre el jumper 'JPROG';

TIPO DE

- Codigo Fijo
EEO’\I/‘\I5$8\§ES . Cod\go Rg)dante
CONFIGURACION

Restablece las configuraciones
B’EE&%EE'X"NADA para los valores de fabrica.
SELECCION DEL {’0'};159“‘35
[DIOMA - Espanol
TIEMPO DE 8 Niveles (sin retardo, 2 segundos,

RETARDO EN LA 4 segundos, 6 segundos, 8
APERTURA CON segundos, 10 segundos, 12
SEMAFORO

segundos y 15 segundos).

« Recarga: En este modo, si un
comando es generado durante
el conteo de fiempo para cierre,
la central interrumpe el conteo
y vuelve a contar el tiempo
programado para cerrar
Cierre: En este modo,

comando es generado durante
el conteo de tiempo para
cierre, la central interrumpe

el conteo e impieza el cierre
automaticamente tras el
comando recibido.

CONTACTO DELOS |,
SENSORES DE FIN
DE CARRERA

ACCION DEL
COMANDO

DURANTE EL
TIEMPO DE PAUSA

normalmente cerrado)
« NA (normalmente abierto)

CONTACTO DE LA |+ NC (normalmente cerrado)

FOTOCELULA + NA (normalmente abierto)
BORRAR EL Borra el recorrido almacenado en
RECORRIDO la central de comando.

BOTONERA (TIPO

« NC (normalmente cerrado)
DE_CONTACTO)

« NA (normalmente abierto)

Apertura (S o No)

BOTOEIRA Cambia el borne “BOT" de la
(FUNCIONAMENTO) |central en comando para apertura
solamente.

RECEPTOR SUELTO
(OPCIONAL)

127 VAC / 220 VAC
(50H2 / 60 Hz)

MOTOR DE
INDUCCION
MONOFASICO

CAPACITOR DE
ARRANQUE DEL
MOTOR

BOTONES DE
PROGRAMACION

=

MODULO RELE PARA
LUZ DE CORTESIA

TACT
LED

MODULO RELE PARA
ELECTROCERRADURA

B

VIN130104

> REEDS DE ouT] RX
FIN DE CARRERA



PPA Tech
Rectangle

PPA Tech
Rectangle

PPA Tech
Typewriter
GRV

PPA Tech
Rectangle

PPA Tech
Typewriter
"GRV"

PPA Tech
Rectangle

PPA Tech
Typewriter
"GRV"

PPA Tech
Rectangle

PPA Tech
Rectangle

PPA Tech
Typewriter
"GRV"

PPA Tech
Typewriter
"GRV"

PPA Tech
Rectangle

PPA Tech
Rectangle

PPA Tech
Typewriter
"GRV"

PPA Tech
Typewriter
"GRV"

PPA Tech
Rectangle

PPA Tech
Rectangle

PPA Tech
Typewriter
5


